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Ø 1.立项背景

专业布点少，2014年只有7个院校

专业建设刚起步，课程体系不完善

没有任何精品课、资源共享课支持

资源库建设要求越来越高



Ø 安徽机电职业技术学院
Ø 南宁职业技术学院
Ø 四川信息职业技术学院

Ø 安徽职业技术学院
Ø 浙江机电职业技术学院
Ø 成都航空职业技术学院
Ø 广州工程职业技术学院 
Ø 柳州职业技术学院 
Ø 湖南铁道职业技术学院 
Ø 青岛职业技术学院
Ø 温州职业技术学院
Ø 四川工程职业技术学院

Ø 苏州工业职业技术学院
Ø 常州轻工职业技术学院
Ø 常州纺织服装职业技术学院
Ø 宁波职业技术学院 
Ø 金华职业技术学院
Ø 常州机电职业技术学院

Ø 2.资源库共建单位-职业院校



Ø 2.资源库共建单位-行业企业



Ø 2.资源库共建单位-行业企业

Ø 全国机械职业教育教学指导委员会

Ø 高等教育出版社

Ø 中国电工技术学会

Ø 全国机械行业工业机器人与智能装备职业教育集团

Ø 江苏中科院智能科学技术应用研究院

Ø 江苏省机器人与智能装备产业技术创新战略联盟

Ø 北京华航唯实机器人科技有限公司    

     



Ø 3.建设内容-三级资源开发

课程级资源

专业级资源

素材级资源
以知识技能点为单位
开发碎片化资源

建设在线开放课程，
进行线下、线上混合
教学

开发专业相关标准，
引领专业建设



面向10门专业

核心课程开发

APP

自主学习

开发技能鉴定

标准及相关培

训资源

职业培训

面向全国职业

院校技能大赛

开发训练用资

源

技能竞赛

建设网上机器

人博物馆

机器人史

开发面向典型

工作站的培训

课程

企业学习

Ø 3.建设内容-五个功能模块
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Ø 1.质量工程项目

01 02 03 04

多个精品资源共享课的聚合
个性化较强



教师、学生、企业、
社会学习者不同需求

辅教辅学

能学辅教

1

2

3

Ø 2.资源库建设使用要求



u 建设一批以大规模在线开放课程为代表、课程应用与教学服务相
融通的优质在线开放课程。

u 认定一批国家精品在线开放课程。综合考察课程的教学内容与资
源、教学设计与方法、教学活动与评价、教学效果与影响、团队
支持与服务等要素，采取先建设应用、后评价认定的方式，
2017年前认定1000余门国家精品在线开放课程。到2020年，认
定3000余门国家精品在线开放课程。

——教育部关于加强高等学校在线开放课
程建设应用与管理的意见（教高[2015]3号）

Ø 3.最新在线开放课程文件精神



库 学习平台

Ø 4.资源库平台功能升级
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Ø 1.整体设计，构建专业知识技能树

元课程（示范课程）



Ø 1.整体设计，构建专业知识技能树

随着产业发展，知识技能的动态更新



Ø 1.整体设计，构建专业知识技能树

编号 建设内容 一级知识技能点 二级知识技能点

A-1 工业机器人技术基础 7 26

A-2 工控组态与现场总线技术 4 21

A-3 可编程控制器技术应用 5 38

A-4-1 工业机器人现场编程（abb） 5 15

A-4-2 工业机器人现场编程（fanuc） 5 15

A-4-3 工业机器人现场编程（安川） 5 15

A-5-1 工业机器人离线编程（abb） 8 19

A-5-2 工业机器人离线编程（安川） 8 19

A-5-3 工业机器人离线编程（fanuc） 8 19

A-6-1 弧焊机器人工作站系统应用（abb） 8 25

A-6-2 弧焊机器人工作站系统应用（KUKA模块） 1 6

A-6-3 弧焊机器人工作站系统应用（安川模块） 1 6

A-7-1 上下料机器人工作站系统应用（abb） 6 39

A-7-2 上下料机器人工作站系统应用（funuc模块） 1 13

A-7-3 上下料机器人工作站系统应用（安川模块） 1 13

A-8-1 工业机器人系统维护（abb） 5 20

A-8-2 工业机器人系统维护（fanuc模块） 5 20

A-8-3 工业机器人系统维护（安川模块） 5 20

A-9-1 工业机器人工作站系统集成（安川） 5 15

A-9-2 工业机器人工作站系统集成（fanuc模块） 1 5

A-9-3 工业机器人工作站系统集成（ABB模块） 1 5

A-10-1 工业机器人应用系统三维建模（solidworks） 15 49

A-10-2 工业机器人应用系统三维建模（PROE） 15 49

合计 125 472



Ø 2.颗粒化资源，构建基础素材库

课程

一级知识
能力点

二级知识
能力点

三级知识
能力点 视频1 测试1 视频2 虚拟

实训1
实训

指导1 。。。。

三级知识
能力点 视频1 测试1 视频2 虚拟

实训1
实训

指导1 。。。。

三级知识
能力点 视频1 测试1 视频2 虚拟

实训1
实训

指导1 。。。。

按照学生认识顺序的系统化设计

增加虚拟实训的比例 载体相关



Ø 2.颗粒化资源，构建基础素材库

课程

一级知识
能力点

二级知识
能力点

三级知识
能力点 视频1 测试1 视频2 虚拟

实训1
实训

指导1 。。。。

积件



Ø 2.颗粒化资源，构建基础素材库

课程

一级知识
能力点

二级知识
能力点

三级知识
能力点 视频1 测试1 视频2 虚拟

实训1
实训

指导1 。。。。

文本 课件 动画 图片 仿真等



Ø 2.颗粒化资源，构建基础素材库

虚拟仿真、离线编程

在线虚拟实训



Ø 3.以教学视频开发（微课）为抓手，提升团队信息化水平

数据来源：北京大学 陈江
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Ø 3.以教学视频开发（微课）为抓手，提升团队信息化水平

• 从学习者角度出发，知识点讲解视频风格简
洁明了，不需要附加的背景风格、图片装饰。

• 不要出现章、节或知识点编号，只出现知识
技能点标题。

• 一般不需要学生出镜，对话研讨或展示作品
等环节除外。

• 动画需要增加按钮，或者可以有简单的互动，录
制成视频的动画，不符合动画技术要求。

• 录屏式知识点讲解视频制作，避免鼠标晃动讲解，
一般需要使用手写方式或图形方式标注。

• 每一个子项目需要有标志性典型资源，一般需要
外部公司协助。主体资源一般以自主开发为主。



Ø 3.以教学视频开发（微课）为抓手，提升团队信息化水平



Ø 4.新形态一体化教材，为学习提供有力支持



Ø 4.新形态一体化教材，为学习提供有力支持

新形态一体化教材配套资源



Ø 5.建设职教云，强化校内教学应用



Ø 5.建设职教云，强化校内教学应用

资源存
储中心

智慧职教 职教云

校内部署

教室

专业门户 APP APP

硬件 软件

课堂教学资源库监
测平台



工业机器人技术专业资源库概况

如何建

如何用

建设心得

  资源库现状及相关政策要求



Ø 1.课程教学设计

序号 课程单元
知识能力点
编号 名称

1 工业机器人离线编程概述 1-1 工业机器人离线编程应用
1-2 常用离线编程软件介绍

2 工业机器人离线编程软件安装 2-1 离线编程软件安装
2-2 离线编程软件许可
2-3 离线编程软件安装目录认识

3 工业机器人离线编程软件开发环境
介绍

3-1 离线编程软件界面认识
3-2 离线编程软件各菜单功能认识
3-3 离线编程软件基本操作流程

4 工业机器人工作站系统模型构建 4-1 工业机器人模型的选择和导入
4-2 外围设备几何模型构建
4-3 第三方模型构建与导入
4-4 整体工作站模型构建

5 工业机器人机器人系统参数设定 5-1 工业机器人本体及工具设定
5-2 工作站系统整体参数设定

6 工作站系统虚拟仿真 6-1 工业机器人系统虚拟编程
6-2 工作站系统整体仿真

7 工业机器人系统联机调试 7-1 与硬件系统联机方法
7-2 离线程序校正

8 工业机器人离线编程软件特殊模块
使用

   

《工业机器人离线编程》知识技能树



Ø 1.课程教学设计

《工业机器人离线编程》课程整体教学设计



Ø 2.课程构建的基本方法

课程

一级知识
能力点

二级知识
能力点

三级知识
能力点 视频1 测试1 视频2 虚拟

实训1
实训

指导1 。。。。

1.删减法



Ø 2.课程构建的基本方法

课程

一级知识
能力点

二级知识
能力点

三级知识
能力点 视频1 测试1 视频2 虚拟

实训1
实训

指导1 。。。。

视频1 实训
指导1

2.替代法



Ø 2.课程构建的基本方法

一级知识
能力点1

二级知识
能力点1-1

三级知识
能力点1-1-1 视频1 测试1 视频2 虚拟

实训1
实训

指导1 。。。。

3.重组法

三级知识
能力点1-1-2 视频1 测试1 视频2 虚拟

实训1
实训

指导1 。。。。

项目1

任务1

子任务1-1



Ø 2.课程构建的基本方法

3.重组法课程一

一级知识
能力点

二级知识
能力点

三级知识
能力点 视频1 测试1 视频2 测试2

课程二

一级知识
能力点

二级知识
能力点

三级知识
能力点 视频1 测试1 视频2 测试2

课程三

一级知识
能力点

二级知识
能力点

三级知识
能力点

三级知识
能力点



Ø 3.叁类课程的构建

以智慧职教为平台，构建以自学为主的在线课程

组课要点：
1.主要面向社会学习者
2.授课视频+自主测试
3.文档、其他视频辅助



Ø 3.叁类课程的构建

以职教云为平台，构建以校内教学为主的在线课程

组课要点：
1.主要面向O2O教学
2.PPT、视频、测试、阅读文档等
3.结合现场教学，个性化要求高



Ø 3.叁类课程的构建

以智慧职教、职教云为平台，构建企业培训类课程



Ø 4.基于在线课程的O2O混合教学

学生

教师

课中课前 课后

在线
开放课程

提前一周发布学
习内容

发布下一周学习
内容

Ø 在线学习
Ø 在线交流
Ø 在线自测

Ø 在线辅导
Ø 后台监测

Ø 习题作业
Ø 实验实训
Ø 能力训练

Ø 问题解答
Ø 重点讲解
Ø 考核评价

Ø 在线作业
Ø 难点强化
Ø 在线交流

Ø 在线辅导
Ø 后台监测

平台支持

项目教学
行动导向
任务驱动
分组教学

职业教育的的混合教学
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敬请各位专家批评指正，谢  谢！

请关注全国机械行业工业机器人与智能装备职业教育集团
请关注职业教育工业机器人技术专业教学资源库建设

陈小艳
13775637763

机器人专业交流群
204132811


